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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung &h N Gruppe
Lager zum Reinigen 1 1 Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10{ 100 0,06 Regeln
30]AC2 |Lager 1| 1] 55 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren i 1] 30, 0,018 Kobie
60|HA2 |Hammer 1] 1| 45 0,027 .p
70/ZB2 |Einschlagen 5 1| 150 0,09 F'"f
80/AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1) 20 0,012] . Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren j SEEF'nf
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |34 Hilfsmit | ¥ Betitigen * Bewegung| 28z LOSCh
= Eingabe
Korperbw| 4= Visuell Prozess
é ’ e~ %. Beschr
= ?
Mo | |
123 4|5 |6 7|8 (9 (1011 12 13(/14(/15 « + % *#
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Datei Eear[\giten Eingabe Anzeigen Optionen

Code|Bemerkung N Gruppe
Lager zum Reinigen 1 1 Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10{ 100 0,06 Regeln
30]AC2 |Lager 1| 1] 55 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren i 1] 30, 0,018 Kobie
60|HA2 |Hammer 1] 1| 45 0,027 .p
70/ZB2 |Einschlagen 5 1| 150 0,09 F'"f
80/AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1) 20 0,012] . Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren j SEEF'nf
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |34 Hilfsmit | ¥ Betitigen * Bewegung| 28z LOSCh
= Eingabe
Korperbw| 4= Visuell Prozess
é ’ e~ %. Beschr
= ?
Mo | |
123 4|5 |6 7|8 (9 (1011 12 13(/14(/15 « + % *#
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 [Reinigen 1/ 10] 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55| 0,033 Planvor
Feld
50/PC1 |Lagér genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
60|HA2 |Hammer 1| 1] 45 0,027 -
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
.. = ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
= ?
e | | |
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei BE=El"=i=i Eingabe Anzeigen Optionen

Pﬂw _Aktuellesl_F:aId inldn_an U Min Gruppe
1 Eihﬁjgen Strg-+v ﬂEwml::henspen:herkupmren. 45 0,027| # Karte
p srase 1710] 100] 0,06 Regeln
3 e s Ll oo 0.033 Planvor
Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
=] . , plazieren i 1] 30 0,018 :
ucnen K
6l osensate > 1 1| 45 0,027 il
70[ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 ?'"f
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1 20[ 0,012 . Losch
|3_UA5_GrundvDrgéingE j|hufnehmen und Plazieren j SEIiI-IEInf
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Lsch
= Eingabe
Korperbw| 4= Visuell Prozess
é ° ” %. Beschr
| ?
Mo | |
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code Bgmerkunq h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10/AD2 |Lager zum Reinigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 [Reinigen 1/ 10] 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55| 0,033 Planvor
Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
60|HA2 |Hammer 1| 1] 45 0,027 -
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
.. = ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
= ?
e | | |
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code/ Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1) 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 |Reinigen 1| 10| 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1| 55 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1| 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren i| 1| 30/ 0,018 o
=
70|ZB2 |Einschlad§™ Fag zum Emiogen. L1/ 150] 0,09 =
80|AD1 |Fertig mol positionieren. g 1| 20 0,012 . Ldsch
|3_UA5_Grundvorgéinge j]hufnehmen und Plazieren = SEEF'nf
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren |"#4 Hilfsmit f Betitigen * Bewegung Satz-Losch
= Eingabe
Korperbw| = Visuell Prozess
é b ’ %. Beschr
= ?
Mo | |
1 23|45 |6 7|8 |9 101112 13|14 15 «* |+ #|*
1|/ 2|3|4|5|6|7|8)|9|10|11|12| 13|14 15 |+|¥+ ¥ =




Datei Eearbﬂten Eingabe Anzeigen Optionen

Po i;i:rr::g Strg+k }J_( Ewischenslpe;cherlin \TMU Min Gruppe
1| TN e TP | 45]  0,027] 4| Karte
2| Laschen Strg+c 1710! 100 0,06 Regeln
3 [ s 1] 1 ss| 0,033 | plamor
4 Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
5 o , blazieren il 1] 30; 0,018 :
ucnen K
Datensate | 1 1 45 0,027 =
70/ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 ?'"f
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1] 20 0,012] . Losch
|3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen und Plazieren - SE"I'E'"f
273 Auf+Plaz | fig Plazieren [3 Hilfsmit | Betstigen | By Bewegung Satz-Losch
o~ Eingabe
Kérperbw| 4= Visuell Prozess
é ° au %. Beschr
= ?
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Bearbeiten

Datei

Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code/ Bemerkung Hf| N[{TMU Min Gruppe
10 Aaszaqer zum Reinigen 1] 1| 45| 0,027 ~| Karte
20|PT3 EF{einiqen 1| 10| 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1| 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren zw?sche;spei;wgr - 018 o
aktuelles Feld kopiert. Einf
70|ZB2 |Einschlagen R 09 _I'"
80/AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1) 20 0,012] . Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren M SEEF'nf
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |34 Hilfsmit | ¥ Betitigen * Bewegung| 28z LOSCh
o~ Eingabe
Korperbw| < Visuell Prozess
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= ?
Mo | |
1 23|45 |6 7|8 |9 101112 13|14 15 «* |+ #|*
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Datei Ba=El:i= Eingabe Anzeigen Optionen

Pg >Stedsrung r h{ Hf| N[{TMU Min Gruppe
Kopigren Strog+k
1 Eﬁjglen trg+u m 1l 1 45 0;02? A Karte
2|§ laschen. 1] 10{ 100 0,06 Regeln
3 Markieren Strg+H 1 1 55 0r033 TR
Positionieren Strg+L
Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
5 o , blazieren il 1] 30; 0,018 :
ucnen K
Datencatz | 1 1 45 0,027 2
70[ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 ?'"f
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1 20[ 0,012 . Losch
|3_UA5_GrundvDrgéingE j|hufnehmen und Plazieren j SEIiI-IEInf
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Lsch
= Eingabe
Korperbw| 4= Visuell Prozess
é ° ” %. Beschr
| ?
Mo | |
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1123456789 1011121314 15 |+ ¥+ ¥ 2




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 [Reinigen 1/ 10{ 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1] 1| 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
; | 4 -]
50|PC1 |Lager genau plazieren huoles Fald 0,018 o
[ |~aeeel =
70/ZB2 |Einschlagen S 0,09 _I'"
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1| 20/ 0,012| . Losch
|3_UAS_Grundvorgénge ~||Aufnehmen und Plazieren - SEEF'"f
273 Auf+Plaz | fig Plazieren [3 Hilfsmit | Betstigen | By Bewegung Satz-Lésch
= Eingabe
Kérperbw| < Visuell Prozess
é ’ i %. Beschr
= ?
e | 4| |
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Datei Eear*iten Eingabe Anzeigen Optionen
Steuerung 3 .
Po Kopieren Strg-k Hf| N[{TMU Min Gruppe
1| Einflgen strg+v - 3jnigen 1] 1] 45 0,027 = Karte
Laschen Strg+c
2l E— = e 1/ 10] 100 0,06 Regeln
3 Positionieren tr+L DatEUEEtZ 1 1 55 0,033 Planvor
Pos Ende und eins  Strg+x 1 markieren. 1 1 45 0,02? Feld
S e , pblazieren il 1] 30; 0,018 Kopie
Datensatz k - f
70]ZB2 [Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 Ein
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1 20[ 0,012 . Losch
|3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen und Plazieren .| Satz-Einf
Qﬁhuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®% Hilfsmit f Betatigen * Bewegung Satz-Losch
e Eingabe
Kérperbw| < Visuell Prozess
é s %. Beschr
= ?
Mo | |
[0 27 37| 4 75T fen 177 '8 o7 407 [311 1420 30| (141 157 « |+ | # | #
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung Hf| N[{TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 [Reinigen 1/ 10] 100 0,06 Regeln
30|AC2 [:aqer 1| 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
| 11 45 0,027 _
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
.. = ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
= ?
e | | |
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
Lager zum Reinigen 1| 45 0,027 ~| Karte
Rginigen ;;':Eﬁ::;n 0 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1. 1| 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
60|HA2 1] 1| 45 0,027 -
70|ZB2 |Einschlagen 5 1] 150, 0,09 Einf
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1 20 0,012| . Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEF'nf
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren |"#4 Hilfsmit f Betitigen * Bewegung Satz-Losch
= Eingabe
Kérperbw| < Visuell Prozess
é D - %. Beschr
= ?
e | 4| |
1 "2 '3 (45 (|'6 |7 8|9 1011 (12 13|14 15 +|+ |+ | *
1| 2| 3|4|5|6|7|8|9|10|11|12|13 (14| 15 ||+ ¥ | =




Datei Eearbeﬁn Eingabe Anzeigen Optionen

Po > ' h| Hf| N|TMU Min Gruppe
Kopigren Strog+k
1( Enfugen stow  inigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
Loschen srae — 0 100 0,06 Regeln
- drluellen
3| MEALesi S;g m Datensatz 1] 1] 55| 0,033 Planvor
:l Pos Ende und eins  Strg+x mlarkieren' J 1 1 g’g grgig Feld
I plazieren :
Suchen 3 r K
6 otensote > 1| 1| 45 0,027 =
70/ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 ?'"f
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1] 20 0,012] . Losch
|3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen und Plazieren - SE"I'E'"f
273 Auf+Plaz | fig Plazieren [3 Hilfsmit | Betstigen | By Bewegung Satz-Losch
o~ Eingabe
Kérperbw| < Visuell Prozess
é ° s %. Beschr
= ?
o | g |
N2 37 a0 516N 177 T8 9T 400 (4 (421 (431 141 57 « |+ |# | #
1| 2| 3|4|5|6|7|8|9|10|11|12|13 (14| 15 ||+ ¥ | =




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10/AD2 |Lager zum Reinigen 1 1‘ 45| 0,027 ~| Karte
110 100 0,06 Regeln
30|AC2 [Lager 1| 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
60|HA2 1] 1| 45 0,027 -
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
.. = ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
= ?
e | | |
2 3[4 56 |7 (89 [10 11 12 13(14| 15 |+ + *
2/ 3 4|5 /6|7 8|9 10111213 /14| 15 |+ |+ ¥ *




Datei Eeark:iten Eingabe Anzeigen Optionen

Po > ' h| Hf| N|TMU Min Gruppe
Kopigren Strog+k
1l Eiﬁﬁfe“ Strg+v Ajnigen 1| 1| 45 0,027 = Karte
. g 110 100 0,06 Regeln
3|_|(—Marlfr.ierte Datensétzeﬁ' 1 55 0,033 Planvor
4| Pos Ende und eins 5tr+:-c Enz??ge.n und 1 45 Uroz? Id
5| g i positionieren. 1 30 U 018 Fe
Suchen 8 - d Kopie
6' Datensatz g 1 1 45 0,02? i
70/ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 ?'"f
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1] 20 0,012] . Losch
|3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen und Plazieren - SE"I'E'"f
273 Auf+Plaz | fig Plazieren [3 Hilfsmit | Betstigen | By Bewegung Satz-Losch
o~ Eingabe
Korperbw| < Visuell Prozess
é ° s %. Beschr
= ?
Mo | |
N2 37 a0 516N 177 T8 9T 400 (4 (421 (431 141 57 « |+ |# | #
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
Lager zum Reinigen 1] 1| 45| 0,027 ~| Karte
M 10 100 0,06 Regeln
Lager 1 1 55 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
60|HA2 1] 1| 45 0,027 -
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
.. = ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
= ?
e | | |
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
1123|456/ [8]9]10/11]12|13] 14 15 (= ¥+ | ¥ *




Po >rEetne " h| Hf| N[TMU Min Gruppe
Kopigren Strog+k
1| Einfiigen sra+v  djnigen Karte
Lischen Strg+c Regeln
3 pe S 1 1] 55 0,033 | Planvor
4| Pos Ende und eins  Strg+x -l(— Es wird auf den 1 45 0,02? Feld
5| = nachsten leeren 1 30 0.018
Suchen L Datensatz r Kopie
Bl  Datensatz 3 positioniert. 1| 45 0,027 ot
70[ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 =
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1 20[ 0,012 . Losch
|3—UA5_GrU"dVUI’Q5ﬂQE ~||Aufnehmen und Plazieren - Satz-Einf
Qﬁhuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®% Hilfsmit f Betatigen * Bewegung Satz-Losch
o~ Eingabe
Kérperbw| < Visuell Prozess
é s %. Beschr
= ?
Mo | |
[0 727 137 4| 5T e 17 [Fe | o 1907 1911 (12 1131|1441 (951 « | » |# | #
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

30/AC2 |Lager Karte
40|AH2 |Lagerbock Regeln
50|PC1 |Lager genau plazieren Planvor
60(HA2 N Feld
70|ZB2 |Einschlagen Conie
80|AD1 |Fertig montiertes Lager _p
90|KA |zur Ablage Einf
Ldsch

Satz-Einf

3_UAS_Grundvorgange ~ || Aufnehmen und Plazieren M

Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %. Prozess Eingabe
é KOrperbw] /= Beschr
= ?
Mo | |
123 4|5 |6 7|8 (9 (1011 12 13(/14(/15 « + % *#
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung N Gruppe
Lager zum Reinigen 1 1 Karte
20/PT3 |Reinigen 1] 10] 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1 1| 45 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 Kobie
60|HA2 1| 1| 45 0,027 P
70/ZB2 |Einschlagen 5 1| 150 0,09 F'"f
80/AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1) 20 0,012] . Losch
|3—UA5_GrU“dVGI’Q5I‘IQE ~||Aufnehmen und Plazieren - SEE'IE'"f
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |34 Hilfsmit | ¥ Betitigen * Bewegung| 28z LOSCh
= Eingabe
Kérperbw| < Visuell Prozess
é ’ i %. Beschr
= ?
[ | |
12 (3[4 (5|67 8|9 1011 1213|124 15 + |+ |+
1| 2|3|4|5|6|7|8|9|10|11|12|13 (14| 15 |+ |+ ¥ | *




Po > ' h| Hf| N|TMU Min Gruppe
Kopigren Strog+k
Einfigen gl nigen 1 1 45 0,027 RIS
2| Laschen Strg+c 1| 10! 100 0,06 Regeln
3 Markieren Strg+H 1 1 55 0;033 Planvor
Positionieren Strg+L
4 Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
5|m : - Eingabemaske wird .
: Kopie
Bl Datensatz B Weitersuchen Strg+M Eé:ﬂi:lgnud;}:kﬂgrzﬁn Epf
70[ZB2 [Einschlagen FErsetn.. Sty definiert werden. =
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 . o Losch
|3—UA5_GrU"dVUI’Q5ﬂQE ~||Aufnehmen und Plazieren - Satz-Einf
;ﬁ Auf+Plaz ﬂ Plazieren |"®% Hilfsmit f Betatigen * Bewegung Satz-Losch
= Eingabe
4" Korperbw| = Visuell %. Prozess BES ;
chr
| ?
e |||
[0 27 37| 4 75T fen 177 '8 o7 407 [311 1420 30| (141 157 « |+ | # | #
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung Gruppe
Lager zum Reinigen Karte
20|PT3 [Reinigen Regeln
30|AC2 |Lager 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock g
50|PC1 |Lager genau plaziers
60|HA2 Tachwert |
70/ZB2 |Einschlagen Feld-Name POS [~
80|AD1 |Fertig montiertes Ladsych-position |beliebig -
|3_UA5_Grundvorgéinge j GroB/klein n
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |®e HiljAlle Felder T
él(fjrperbw ﬁ‘ﬁ!isuell %.Prc Abbruch OK
== ?
e | 4 |
1 "2 '3 (45 (|'6 |7 8|9 1011 (12 13|14 15 +|+ |+ | *
1| 2| 3|4|5|6|7|8|9|10|11|12|13 (14| 15 ||+ ¥ | =




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung Gruppe
Lager zum Reinigen Karte
20|PT3 |Reinigen Regeln
30|AC2 |Lager 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock -
50|PC1 |Lager genau plaziers
60(HA2 Suchwert |
70/ZB2 |Einschlagen Feld-Name POS Jﬂ
80|AD1 |Fertig montiertes Ladgych-position [POS A
|3_UA5_Grundvorgéinge j GroB/klein E%I_R%I?&NG
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren |73 Hil{Alle Felder 0D
él(fjrperbw ﬁ‘ﬁ!isuell %.Prc ‘ﬂ‘bbr”CtEﬁSzCHm L
PANZ
TE 5| =] ?
TEG | | |
123456?891{]11%{3[.,4 15 « + | % #
1 (23| 4| 56|78 9|10 11 |GA WEREIEZE 2 -




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

40|AH2 |Lagerbock

50|PC1 |Lager genau plazierd

60|HA2

70|ZB2 |Einschlagen

Suchwert
Feld-Name

55

Code/Bemerkung Gruppe
Lager zum Reinigen Karte

20|PT3 [Reinigen Regeln

30|AC2 |Lager 1 0,033 Planvor

(elo T -

80|AD1 |Fertig montiertes Ladsych-position beliebig -
|3_UA5_Grundvorgéinge j GroB/klein n
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |®e HiljAlle Felder T i
él(fjrperbw /= Visuell %.Prc Abbruch OK
AE?
e |||
1 2|3 4 5|6 7|8 9 10 11 12|13 |14 15 « |+ ¥ *
112, 3|4 |56 |7 ,8|9 10|11 1213|114 15 |+ |+ ¥ &




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung Gruppe
Lager zum Reinigen Karte
20|PT3 [Reinigen Regeln
30|AC2 |Lager 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock g
50|PC1 |Lager genau plaziers
60{HA2 Suchwert Al
70/ZB2 |Einschlagen Feld-Name CODE [~
80|AD1 |Fertig montiertes Ladsych-position |beliebig -
|3_UA5_Grundvorgéinge j GroB/klein n
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |®e HiljAlle Felder T
él(fjrperbw ﬁ‘ﬁ!isuell %.Prc Abbruch OK
- ?
e | 4 |
1 "2 '3 (45 (|'6 |7 8|9 1011 (12 13|14 15 +|+ |+ | *
1| 2| 3|4|5|6|7|8|9|10|11|12|13 (14| 15 ||+ ¥ | =




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung N Gruppe
Lager zum Reinigen 11 Karte
20|PT3 |Reinigen 1] 10{ 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
60|HA2 i) 1| 45/ 0,027 _
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch

|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren j SEEE
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_Lt:’Eh
.. L ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess E-Eb.-gchr
| ?
Mo | |
123 4|5 |6 7|8 (9 (1011 12 13(/14(/15 « + % *#
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Pg SteuEng g Hf| N[{TMU Min Gruppe
Kopigren Strog+k
Einfligen Strg+v iniqen 1 1 45 0,02? - Karte
2( toschen St 1] 10[ 100 0,06 Regeln
3 Markieren Strg+H 1 1 55 0r033 TR
Positionieren Strg+L
4 Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
SIM "'5‘;""" swaer L1l 30[ 0,018 :
Bl Datensatz * EitEﬂ = Néchsmn Datens_atz.mit Kﬂiple
70[ZB2 [Einschlagen Ersezen.. gleichen Suchkiterien =
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] " % I
|3_UA5_GrundvGrgéinge j|hufnehmen und Plazieren 7| I
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Lsch
= Eingabe
Kérperbw| < Visuell Prozess
é "LJ %. Beschr
= ?
Mo | |
[0 727 137 4| 5T e 17 [Fe | o 1907 1911 (12 1131|1441 (951 « | » |# | #
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung N Gruppe
10/|AD2 |Lager zum Reinigen 1 1 Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10 Regeln

1 1 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
60|HA2 ~ 1/ 1| 45 0,027 -
70|ZB2 |Einschlagen "5 1] 150 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch

|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren j SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
.. = ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
= ?
e | | |
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




A

Steuerung z
Kopieren Strg+k TMU Min GFU[}DE
Einfigen svg+  sinigen 1 1| 45 0,027] ~| Karte
2| Lischen Strg+c 1| 10l 100 0,06 Regeln
Marlieren Strg+H 1 1 55 0; 033 Planvor
Positionieren Strg+L
4 Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
Y -
O\ TN oo e 1 30 0,018 Kopie
Bl Datensatz ¥|  Weitersuchen Strg+M o~ E‘_d: x O ll:j?d = Einf
- INgaemaske Wir In
70|£BZ |Einschlagen eingeblendet und es kann eine
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 Suchéi_ngaie ?ci*;te die Ersetz-
ngabe 1e eZ0ogen C
|3_UA5_GrundvGrgéinge j|hufnehmen eingetragen werden. hSﬂaiz Einf
Qﬁhuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Bﬁm—;- BeWEguIg tz-Lésch
o~ Eingabe
Kérperbw| < Visuell Prozess
é s %. Beschr
| ?
Mo | |
[0 27 37| 4 75T fen 177 '8 o7 407 [311 1420 30| (141 157 « |+ | # | #
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

10|AD2 |Lager zum Reinigen Karte
20|PT3 |[Reinigen Regeln

Planvor

40|AH2 |Lagerbock Suchen und ersetzen
50|PC1 |Lager genau plazie

60|HA2 _ Ersetzen durch |
70|ZB2 |Einschlagen reld-Name CODE

80|AD1 |Fertig montiertes Lg
|3_UA5_Grundvorgéinge

Suchen nach | A

Such-Position | beliebig
— GroB/klein n

L ][

=2 Auf+Plaz | Jig Plazieren |0 Hl Al ercotzen
él(fjrperbw /= Visuell %.Pr Abbruch I OK
= ?
| |
1 /2|3 |4 56 |7 8|9 101112 13|14 15 « |+ % | *
1| 2|3|4|5|6|7|8|9|10]/11|12|13|14| 15 |»|¥+ ¥ |*




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

=

Code/Bemerkung Gruppe

10/AD2 |Lager zum Reinigen 1 1 Karte

20|PT3 |Reinigen 1| 10 Regeln
1 1 Planvor

40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld

50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1| 30{ 0,018 o

60|HA2 1| 1] 45 0,027 -

70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 Einf

1

80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 20 0,012| | Losch

|3—UA5_GrU“dVGI’Q5I‘IQE ~||Aufnehmen und Plazieren - Satz-Einf
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
émmer a x Beschr
=
| » 9
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei Eearheﬁn Eingabe Anzeigen Optionen

=

| Pos|Code Bemerkung Gruppe

10/AD2 |Lager zum Reinigen 1 1 Karte

20|PT3 |Reinigen 1| 10 Regeln
1 1 Planvor

40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld

50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1| 30{ 0,018 o

60|HA2 1| 1] 45 0,027 -

70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 Einf

1

80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 20 0,012| | Losch

|3—UA5_GrU“dVGI’Q5I‘IQE ~||Aufnehmen und Plazieren - Satz-Einf
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
émmer a Beschr
=
| » 9
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 [Reinigen 1/ 10] 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55| 0,033 Planvor
Feld
Lager genau plazier%n 1| 1] 30 0,018 o
1| 1] 45 0,027 -
Einschlagen 5| 1] 150] 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
. P ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
= ?
e | | |
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei EearE:iten Eingabe Anzeigen Optionen

Pﬂ' Steuerung 3
Kopigren Strog+k
1| Einfligen Strg+v
2| Laschen Strg+c
3 Markieren StrgH
Positionieren Strg+L
Pos Ende und eins  Strg+x
5| Suchen r
6 I
70[ZB2 |Einschlagen
80|AD1 |Fertig montie

h| Hf| N|TMU Min Gruppe

sinigen 1) 1| 45 0,027 ~| Karte
1| 10| 100 0,06 Regeln
1 1| 55 0,033 Planvor

1 1 45 0,027 Feld

plazieren 1] 1| 30/ 0,018 Kopie

Rickaanga  stg+T | 1| 45| 0,027 -
Ausschneiden  Strg+A - A — 3 Einf
Aktuellen Datensatz in den

Kopieren
Einfligen

Strg+V

Zwischenspeicher kopieren.

" Satz-Einf

3_UAS_Grundvorgénge E;:;::Eiben zgii' und Plazieren - -
Qﬁhuﬂplaz ﬂ Plazieren ["®% HIITSMIT | etatigen * Bewegung Satz-Lsch
— Eingabe

Kérperbw| 4= Visuell Prozess

é D - %. Beschr
= ?
Mo | |
[0 727 137 4| 5T e 17 [Fe | o 1907 1911 (12 1131|1441 (951 « | » |# | #
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hff N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10{ 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55 0,033 Planvor
el
50/PC1 |Lager genau plazieren |11l 1l 20l (0,018 Kopi
60|HA2 J NEPUDEETHEE}::;”EE 0,027 —
70|ZB2 |Einschlagen o—r—oo— 0,09 Einf
80|AD1 |Fertiq montiertes Lagby 1 1| 20/ 0,012| . Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren - SEEF'nf
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |34 Hilfsmit | ¥ Betitigen * Bewegung| 28z LOSCh
— Eingabe
Korperbw| 4= Visuell Prozess
é ’ e~ %. Beschr
| ?
Mo | |
123 4|5 |6 7|8 (9 (1011 12 13(/14(/15 « + % *#
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung Hf| N[{TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 [Reinigen 1/ 10] 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
v 1 11 45 0,027 _
70/ZB2 |Einschlagén 5/ 1] 150, 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
.. = ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
= ?
e | | |
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei Eeartﬁiten Eingabe Anzeigen Optionen

Steuerung H

Kopigren Strog+k Mln GFUDDE
1( Enfigen stov binigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
2 toshen St 1] 10| 100]  0,06] | Regeln
3 Markieren StrgH i 1 55 0r033 o

Positionieren Strg+L
4 Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,027 Feld
S e , blazieren il 1] 30; 0,018 Kopie
70[ZB2 |Einschlagen | Ausschneiden swa+a | 1] 150/ 0,09 Einf
80|AD1 |Fertig montie Kopieren Srg K An der aktuellen Position Lésch

wird ein leerer Datensatz Satz-Einf

- Uberschreiben Strg+0 : =
|?:_UA5_GrundvGrgange Lﬁ:;nre' = St;# eingefiigt. e
=53 Auf+Plaz ﬂ Plazieren ["®% HIITSMIT | etatigen 1 Bewegung

— Eingabe
Kérperbw| 4= Visuell Prozess i
é D - %. Beschr
= ?
Mo | |
[0 727 137 4| 5T e 17 [Fe | o 1907 1911 (12 1131|1441 (951 « | » |# | #
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




24 AMMZL EBX
Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen
| Pos|Code|Bemerkung Hf| N|TMU Min Gruppe
30|AC2 |Lager 1 1] 55 0,033 | Karte
40/AH2 |Lagerbock i1 1| 45 0,027 Regeln
50/PC1 |Lager genau plazieren i 1] 30 0,018 Planvor
60 Feld
70|HA2 1| 1] 45 0,027 Kople
80|ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 -
90|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1| 20/ 0,012 £
100/KA |zur Ablage 4| 2| 200 0,12| | Losch
3_UAS_Grundvorgange ~ || Aufnehmen und Plazieren M SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
. = ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
= ?
Mo | |
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei Ba=El== 0 Eingabe Anzeigen Optionen

Steuerung .
copieren sk N| TMU Min Gruppe
Einfligen Strg+v i| 1| 55 0,033| # Karte
Laschen Strg+c 1 1 45 0;02? Regeln
Markieren StrgH .
Sl Pasitionieren Strg+ plazieren 1 1 50 0,018 - Planvor
Pos Ende und gins  Strg+x Feld
7 1] 1| 45 0,027 :
Suchen r Kopie
8l Rickgéngin  Strog4T 1| 150 0,09 _pf
90 ADI Ferth mcntlt ::s_sdﬂneiden sweth | 1] 20| 0,012 =
100(KA |zur Ablage | oo ciouy % t2|2]I2t] : II]t %2t Losch
[berachreiben 5 = atensatz wird mi dten aus N
3_UAS_Grundvorgange r oe 5 dem Zwischenspeicher = Emf
Qﬁhuﬂplaz ﬂ Plazieren " Hilfsmit [ 4™ tiberschrieben. _E'I_Lﬂsth
= Eingabe
é Kérperbw| s~ Visuell %. Prozess Beg |
chr
| ?
o |4
(00727 30 4 'ST e 777 8 o7 190 (90 (390 (437 (341 5T « |+ [# | #
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

30/AC2 |Lager Karte
40|AH2 |Lagerbock Regeln
50|PC1 |Lager genau plazieren Planvor
Lagerbock Feld

i Kopie
Einschlagen .Pf
Fertig montiertes Lager Ein
zur Ablage Lésch

3_UAS_Grundvorgénge ~||[yfnehmen und Plazieren .| Satz-Einf

Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %. Prozess Eingabe
é KOrperbw] /= Beschr
= ?
Mo | |
123 4|5 |6 7|8 (9 (1011 12 13(/14(/15 « + % *#
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei Eearl:[eiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code Bemerkung ' Gruppe

30/AC2 |Lager Karte
40|AH2 |Lagerbock Regeln
50|PC1 |Lager genau plazieren Planvor
Lagerbock Feld

i Kopie
Einschlagen .Pf
Fertig montiertes Lager Ein
zur Ablage Lésch

3_UAS_Grundvorgénge ~||Aufnehmen und Plazieren .| Satz-Einf

Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %. Prozess Eingabe
é KOrperbw] /= Beschr
= ?
Mo | |
123 4|5 |6 7|8 (9 (1011 12 13(/14(/15 « + % *#
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code

Bemerkung

Gruppe

30|AC2

Lager

40(AH2

Lagerbock

Karte

Regeln

50|PC1

Lager genau plazieren

g

Einschlagen

Fertig montiertes Lager

zur Ablage

I — e | =

Planvor

Feld

Kopie

Einf

Ldsch

£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
émmer a Beschr

=

| » 9

1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *

12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code|Bemerkung

30|AC2 |Lager

40|AH2 |Lagerbock

50|PC1 |Lager genau plazieren
60|AH2 |Lagerbock
N
Einschlagen

Fertig montiertes Lager
zur Ablage

Gruppe
Karte

Regeln

Planvor
Feld
Kopie
Einf
Losch

I — e e | =

£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
émmer a Beschr

=

| » 9

1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *

12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Steuerung
Kopigren Strog+k N GFUDDE
Einfiigen Strg+v i| 1| 55/ 0,033 # Karte
Loschen st 1] 1| 45/ 0,027 Regeln
’:E"_k?e“?“ Stet plazieren 1| 1| 30| 0,018 | planvor
ositionieren Strg+L
Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? FEl[l
Suchen L Kopie
8l Rickgéngin  Strog4T 1| 150 0,09 _pf
90[ADI [Fertig montje Ausscmeden stost | 1] 20| 0,012 =
100|KA |zur Ablage | o swasy | 2] 2000 0,12] | LOsch
Uberschreiben Strg+0 v Satz-Einf
Aktuellen Datensatz =
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren j loschen. lﬁg Satz-Losch
4" Broerbw| 52 Visuell %. o T Eingabe
orperbw isue rozess i
’ Beschr
= ?
e | |
1203 45 6 7 |/8|9 10 11 12 (1314 15 «|+ % *
1|/ 2|3|4|5|6|7|8)|9|10|11|12| 13|14 15 |+|¥+ ¥ =




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

30/AC2 |Lager Karte
40|AH2 |Lagerbock Regeln
50|PC1 |Lager genau plazieren Planvor
60|AH2 |Lagerbock Feld

Einschlagen

Fertig montiertes Lager
zur Ablage

Kopie
Einf
Lésch

=2 Auf+Plaz | fig Plazieren 3% HilfBinit % Betitigen | By Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
émmer a Beschr

= ?

| |

12 (3 45|67 8 ([9 1011 12 (13|14 ([15 « |+ % *

1123 4|5, 6|7 8|9 1011 12|13 /14| 15 |+ + | ¥ *




A AMMIL
Datei Eearbﬂ:en Eingabe Anzeigen Optionen

| Po e ’ h HA _N[TMU[__ Min| | Gruppe
Kopigren Strog+k
3| Enfugen Strg+v i| 1| 55/ 0,033 # Karte
g == e 1| 1] 45 0,027] | Regeln
) ::;E?n?;en :1;31 plazieren 1 1 50 0,018| - Planvor
l Pos Ende und eins  Strg+x 1 00 Feld
Suchen r Kopi
S =TI rtes Lager | | 1|, 1] 20| 0,012 o
90[KA[zur Ablage 4l 2| 200 0,12 Einf
= Lésch
3_UA5_Grundvorgénge ~||Aufnehmen jund Plazieren SE“I'Ei"f
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [ Hilfsmit | ™ Betatigen * Bewegung el
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= ?
|||
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

30/AC2 |Lager Karte
40|AH2 |Lagerbock Regeln
50|PC1 |Lager genau plazieren Planvor
60|AH2 |Lagerbock Feld

Einschlagen

Fertig montiertes Lager

zUr Ablage Einf
Ldsch

Kopie

£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Gruppe
Karte

Code|Bemerkung

30]AC2 |Lager

40|AH2 |Lagerbock

50|PC1 |Lager genau plazieren
60|AH2 |Lagerbock
Einschlagen k|
Fertig montiertes Lager
zur Ablage

Regeln

Planvor
Feld
Kopie
Einf
Losch

I~ e | =

£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
émmer a Beschr
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| » 9

1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
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Datei Wa=Eld <=y Eingabe Anzeigen Optionen

Steuerung ' h| Hf| N|TMU Min Gruppe
Kopigren Strog+k

Einfiigen Strg+v i| 1| 55/ 0,033 # Karte
Loschen St 1] 1] 45| 0,027 Regeln
’:E"_k?e“?“ sto# - hlazieren 1| 1| 30/ 0,018 | Pplanvor
ositionieren Strg+L

Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
suchen 5 1 150 0,09 Kopie

r———— Aktuell_er Datens_atz wird gn_alclsn:ht
90|KA |zur Ab|EICIE o - und in den Zwischenspeicher

Kopieren Strg+K T

. oplert.

Einfligen Strg+V s
3_UAS_Grundvorgénge t';:;::abe” zgii' und Plazieren Satz-Einf
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

30/AC2 |Lager Karte

40|AH2 |Lagerbock Regeln
50|PC1 |Lager genau plazieren Planvor
60|AH2 |Lagerbock Feld

Fertig montiertes Lager
zur Ablage

Kopie
Einf
Lésch

£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
émmer a Beschr

=
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code

Bemerkung

Gruppe

30|AC2

Lager

40(AH2

Lagerbock

Karte
Regeln

50|PC1

Lager genau plazieren

60]AH2

Lagerbock

70]AD1

Fertig montiertes Lager

80[KA

zur Ablage

Fa

i~ =
Meue Position
anwahlen.

Planvor
Feld
Kopie
Einf
Losch

£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
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Datei BEEEl=0= 0 Eingabe Anzeigen

Optionen

Steuerung
Kopigren Strog+k N GFUDDE
Einfiigen Strg+v i| 1| 55 0,033| # Karte
Laschen Strg+c 1 1 45 0,02? Regeln
G| Mrkieren stef Ihlazieren 1] 1| 30/ 0,018 | Pplanvor
Positionieren Strg+L
Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
L —— , tes Lager i 1] 20, 0,012 o
SIS ickosngo  Sto+T 21 200 0,12 -
Ausschneiden Strg+a Einf
Kopieren Strg+K Lésch
Einfligen Strg+V )
- — Mit Daten aus dem _Ei
3_UAS_Grundvorgange Uberschreben Sirg +U ausgeschnittenen Satz-Einf
|. . Laschen Strg+F _ T e Satz-Lsch
=53 Auf+Plaz ﬂ Plazieren ["®®HITSMIT [&™ B4  iberschreiben.
— . Eingabe
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Beschr
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| | |
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

AC2 |Lager Karte
AH2 |Lagerbock Regeln
PC1 |Lager genau plazieren Planvor
AH2 |Lagerbock Feld
Fertig montiertes Lager :
Kopie
zur Ablage -
Einschlagen Einf
Ldsch

3_UAS_Grundvorgénge ~ || Asfnehmen und Plazieren .| Satz-Einf

Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %. Prozess Eingabe
é KOrperbw] /= Beschr
= ?
Mo | |
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Datei Ba=El:{~= 0 Eingabe Anzeigen Optionen

Steuerung * i Gru
pi hl Hfl N|[TMU[  Min ppe
Einfiigen Strg+v i| 1| 55/ 0,033 # Karte
La=zch Strg+c
i : 1 1| 45 0,027 Regeln
Marideren ste plazieren 1 1| 30/ 0,018 | Pplanvor
Positionieren Strg+L
Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
L —— , rtes Lager 1 1l 20/ 0.012] [
8 o e — Geldschte oder ausgeschnittene
Rilckgangig Datensatze kinnen wieder
90 ZB2 Einschlagen kit hergestellt werden.
Kopieren Strg+K
Einfligen Strg+V —

Uberschreiben Strg+0

Laschen Strg+F
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