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AUFMEHMEN UMD PLAZIEREM
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Lose <200m »HEL 40
=a0cm #HEZ 60
=80 cm #HB3 75
Eng =20 .cm »HC1 S0
=50 cm #HC2 70
=&l cm »HC3 85
abbruch
| It | T L 8 Y

Datei Bearb Eing &nz Opk

E|A




o % 11:02 €3

Positions-Datei (] [6K] (%]
Bemerkung

Lagerbock
a0 PC1 Lager genau pl

3_Uas_Grundvorgan | Aufnehmen, Plazierer «
112 ]|3]4]5]|6]|7?]|¢8
112 ]|3]4]=]|e]|7]|&
isruppel SRick ([Gusschlf Obers, | 4
«
»

Karte [[Regeln| Yorg || Suse.

Eingab || Kopie || Einf || Lasch

NMOESEE

Feld || Kopie || Einf || Losch

Eﬁ**:ﬁkﬂuﬂ

Datei Bearb Eing &nz Opk




o % 11:02 €3
Pos|Code  |Bemerkundg bl HF| ™

Feinigen
Lager
Lagerbock
Lager genau pl.

3_Uas_Grundvorgan | Aufnehmen, Plazierer «
112 ]|3]4]5]|6]|7?]|¢8
112 ]|3]4]=]|e]|7]|&
isruppel SRick ([Gusschlf Obers, | 4
«
»

Karte [[Regeln| Yorg || Suse.

Eingab || Kopie || Einf || Lasch

Feld || Kopie || Einf || Losch

E***:ﬁkﬂuﬂ

Datei Bearb Eing &nz Opk




Pos | Code

o % 11:02 €3
bl HE| M

Bermerkung

Feinigen

20| ACZ

Lager

Lagerbock

Lager genau pl.
Hammer

11213

415

11213

Karte |[Regeln

Yarg |

Bewegungszyklen

Gruppe|| SRck

.ﬁ.usscthﬁlrperbewegungen

Eingab || Kopie

= Wisuelle Kontrolle
Einf |F‘r-:uzesszeit

Feld || Kopie

Eirf |[ Lasch (o [ [ | &

Datei Bearb Eing &nz Opt E|A




ol ] .
L=t et -
#3| 1pasMobil o % 11:02 €3

m
<50 crm #ZA2 15
<80 cm HZAS 20

Bewegungsfoloe <20 cm #ZB1
<al cm #ZB2 30
<80 cm »ZB3 40

IUmsetzen und eine Bewegung =20.cm
<50 cm »ZC2 45
<80 cm »ZC3 55

Festmachen oder lGsen L‘}g #Z0 Z1]
abbruch I Ik
| Iakabil | T | ol |53

Datei Bearb Eing &nz Opt E|A




ol ] .
L=t et -
#3| 1pasMobil o % 11:02 €3

oK

BEWEGUMNGSZYELEN

Eine Bewegung =20.cm #ZAl
<50 crm #ZA2 15
<80 cm HZAS 20

Bewegungsfoloe <20 #ZE1

<ol ki ]

catain | »763

IUmsetzen und eine Bewegung =20.cm
<50 cm »ZC2 45
<80 cm »ZC3 55

Festmachen oder lGsen #Z0 Z1]

abbruch I (8] 4
| Iiakakiel | T |l | Y

Datei Bearb Eing &nz Opt E|A




o 4% 11:03 €3

(70K <]
Bemerkng

Lager genau pl.
Hammer

3_UasS_Grundvorgin « |Bewegungszyklen -
1 21345 ]|e]?]e
1 Zl3|l4d4]5]|e]~7

Karte [[Regeln| Yorg || Suse.

Eingab || Kopie || Einf || Lasch

isruppel SRick ([Gusschlf Obers, | 4
«
»

|_
*
+
1

Feld || Kopie || Einf || Losch

NMOESBE

Datei Bearb Eing &nz Opk




e

an

Pos | Code

Lager

Bermerkung

% 11:03 €3

bl Hf| M

40| aHz2 Lagerbock

Lager genhall pl.L

Hammer

Einschlagen

e

3_UasS_Grundvorgin « |Bewegungszyklen -

1121314516 ]718]9]10
112314516 ]7)18]2]10
Karte |[Regeln| Yorg || dusw, |i ?
imruppe{| SRick Aussch|| Ubers. (| i (| (|l {| o
Eingab || Kopie || Einf || Lasch || 4a (|4 | 4 || 4
Feld [ Kopie | Einf || Lasch (e |8 || | &
Datei Bearb Eing &nz Opt E|A




o 4% 11:03 €3
bl HE| M

Pos|Code  |Bemerkung

Lager
Lagerbock 1
Lager genal pl.
Hammer
Einschlagen

3_UasS_Grundvorgin « |Bewegungszyklen -
112134 .'-'r\ al7]E
1[zz4=9e]7]5
L
s
+
¥

isruppel SRick ([Gusschlf Obers, | 4
«
»

Karte [[Regeln| Yorg || Suse.

Eingab || Kopie || Einf || Lasch

Feld || Kopie || Einf || Losch

NMOESBE

Datei Bearb Eing &nz Opk




& 42 11:03 €3
bl Hf| M

Pos|Code  |Bemerkung

Lager

40| aHz2 Lagerbock 1| 1
SO({PC1 Lager genal pl. 1| 1
Hammer 1| 1
Einschlagen 1
3_UaAS_Grundvorgam « Bewegungszyld&;_q
1 21 z1 3| s |aufrehmen und'tlaziers
Flaziaren
L12]3]4 ]| = [sufnehmen, Plazieren ur
Eetatigen

e |EIEI.-'-.IE|:|uru:|::z'-.-'|=:JEer|

Gruppe( SRick .ﬁ.usscthﬁlrperbewegungen

- - : Wisuelle Kontrolle
Eingab || Kopie || Einf |F‘rnzesszeit

Feld [ kopie || Einf |[ Lasch (o [ [ | &
Datei Bearb Eing &nz Opt E|A




ol ] b g
L=t et -
#3| 1pasMobil o 4% 11:04 €3

AUFMEHMEN UMD PLAZIEREM

ALFMNEHMEM UND PLAZIEREM -
<1 kg Leicht Ungefah
<5l crm =A42 35 |2
<80 cm =AAS 50
Lose =20 cm =AB1 30
<50 cm #2AE2 45 [
=80 cm #=AES &0
Eng <20 cm #ACL 40
<ol cm #ACE 55
=30 cm LS
Schwierig Ungefahe <20 cm 0y
<ol cm =ahz2 45
<80 cm =403 60
Lose =Z0cm #AEL 30—
<50 cm #AF2 55 |7
abbruch I Ik
| Iakabil | T | ol |53
Datei Bearb Eing &nz Opt E|A




.{1}1 Ipas™obil

an

AUFMEHMEN UMD PLAZIEREM

AUFMEHMEM UMD PLAZIEREMN

e

% 11:04 €3
(oK<

<1 kg

Leicht  Ungefahr <20cm ®

<5l crm =A42 35 |2
<80 cm =AAS 50

Lose =20 cm =AB1 30
<50 cm #ABZ 45 [
=80 cm #=AES &0

Eng <20 cm #ACL 40
<ol cm #ACZ 55
<50 cm

Schwierig Ungefdhr <
<ol cm

w3 7

#A0E 45

<80 cm =A03 60
Lose =Z0cm #AEL 30—
<50 cm #AF2 55 |7
abbruch Ik
| Iakabil | T | ol |53
Datei Bearb Eing &nz Opt E|A




o 4% 11:04 €3

Positions-Datei |
Bermerkung |Fertig montiertes Lage

Hammer
70 7ZBZ Einschlagen

3_Uas_Grundvorgan | Aufnehmen und Plazie «

1121314516 ]718]9]10
112314516 ]7)18]2]10
Karte |[Regeln| Yorg || dusw, |i (7
imruppe{| SRick Aussch|| Ubers. (| i (| (|l {| o
Eingab || Kopie || Einf || Lasch || 4a (|4 | 4 || 4
Feld [ Kopie || Einf || Lésch [ s "»‘.’?* .
Datei Bearb Eing &nz Opt E|A




o 4% 11:06 €3
Pos|Code  |Bemerkundg bl HF| ™

Lagerbock
Lager genau ply
Hammer
Einschlagen
Fertiq montiert

3_Uas_Grundvorgan | Aufnehmen und Plazie «

1121314516 ]718]9]10
112314516 ]7)18]2]10
Karte |[Regeln| Yorg || dusw, |i (7
imruppe{| SRick Aussch|| Ubers. (| i (| (|l {| o
Eingab || Kopie || Einf || Lasch || 4a (|4 | 4 || 4
Feld [ Kopie | Einf || Lasch (e |8 || | &
Datei Bearb Eing &nz Opt E|A




o 4% 11:07 €3
Pos|Code  |Bemerkundg bl HF| ™

Lagerbock
Lager genau ply
Hammer
Einschlagen

20 aAD1 Fertig montiert

3_Uas_Grundvorgan « | Aufnehmen und Plazie

1 2134
Flaziaren
L12]3]4 ]| = [sufnehmen, Plazieren ur
Betatigen
Karte |[Regeln| vorg |Eewe-§ungszyklen

iGruppel SRick (|Ausschfkarperbewegungen
Wisuelle Kontrolle
Prozesszeit

Feld [ kopie || Einf |[ Lasch (o [ [ | &
Datei Bearb Eing &nz Opt E|A

Eingab || Kopie || Einf |




ol ] .
L=t et -
#3| 1pasMobil o 4% 11:07 €3

"ERBEMYEGUINGERM

KSR PERBEWEGLMNGEN

Beugen, Blcken, Knien inkl, Aufrichten k]
Setzen und Aufstehen #KC 11
Abbruch Ik

Karte [[Regeln| Yorg || Suse.

]
i

NNOE
%-.
e ]| i &[0

«|»
I [ 4]

iGruppel SRick (|Ausschlf Obers,

Eingab || Kopie || Einf || Lasch
Feld || Kopie || Einf || Losch

Datei Bearb Eing &nz Opk




o 4% 11:07 €3
Positions-Dratei E|E|E|
Bemerkung [<drperbewegungen

3_UaS_Grundvorgan « |Korperbewegqungen -

1121314516 ]718]9]10
11231456 ]7]E6 9{*\} 10
Karte |[Regeln| Yorg || dusw, |i ?
imruppe{| SRick Aussch|| Ubers. (| i (| (|l {| o
Eingab || Kopie || Einf || Lasch || 4a (|4 | 4 || 4
Feld [ Kopie | Einf || Lasch (e |8 || | &
Datei Bearb Eing &nz Opt E|A




o {4 11:18 €3

Positions-Datei (] [6K] (%]
Bermerkung

Einschlagen
20 aAD1 Fertig montiert

3_UaS_Grundvorgan « |Korperbewegqungen -
112 ]|3]4]5]|6]|7?]|¢8
112 ]|3]4]=]|e]|7]|&
isruppel SRick ([Gusschlf Obers, | 4
«
»

Karte [[Regeln| Yorg || Suse.

Eingab || Kopie || Einf || Lasch

Feld || Kopie || Einf || Losch

E***:ﬁkﬂuﬂ

Datei Bearb Eing &nz Opk




o {4 11:18 €3
Pos|Code  |Bemerkundg bl HF| ™

Lager genau ply
Hammer
Einschlagen
Fertig montiert
ZLr Ablage

3_UaS_Grundvorgan « |Korperbewegqungen -
112 ]|3]4]5]|6]|7?]|¢8
112 ]|3]4]=]|e]|7]|&
isruppel SRick ([Gusschlf Obers, | 4
«
»

Karte [[Regeln| Yorg || Suse.

Eingab || Kopie || Einf || Lasch

Feld || Kopie || Einf || Losch

E***:ﬁkﬂuﬂ

Datei Bearb Eing &nz Opk




o {4 11:18 €3
bl HE| M

Pos|Code  |Bemerkung

Lager genau ply
BO[HAZ Hammer 1
Einschlagen

Fertig montiert
ZLr Ablage

3_UaS_Grundvorgan « |Korperbewegqungen -
11213 l“\A Sle]l7]E
11234 ]|=]|e]|7]|&
isruppel SRick ([Gusschlf Obers, | 4
«
»

Karte [[Regeln| Yorg || Suse.

Eingab || Kopie || Einf || Lasch

Feld || Kopie || Einf || Losch

E***:ﬁkﬂuﬂ

Datei Bearb Eing &nz Opk




o {4 11:18 €3
Pos|Code  |Bemerkundg bl HF| ™

Lager genau ply
Hammer
Einschlagen
Fertig montiert
ZLr Ablage

3_UaS_Grundvorgan « |Korperbewegqungen -
112 ]|3]4]5]|6]|7?]|¢8
1 %\ il4]=a]e]|7]|E
isruppel SRick ([Gusschlf Obers, | 4
«
»

Karte”ﬁegeln Yarg || Ausw,

Eingab || Kopie || Einf || Lasch

Feld || Kopie || Einf || Losch

E***:ﬁkﬂuﬂ

Datei Bearb Eing &nz Opk




3 1pasMobil o {4 11:18 €3
Pos|Code  |Bemerkundg bl HF| ™

Lager genau ply
Hammer
Einschlagen
Fertig montiert

Ergebnis der
Analysze
anzeigen.

Aeitervahl »

Gruppe|| SROck [

Endergebnis

=]
]
-
»
Eingab || Kopie Bilder 4
¥
E

Feld || Kopie HilFe

Datei Bearb Eing|anz|Opk




o [—

Pos|Code  |[Bemer

s0|PCl Lager o MRV

al|HaZ
70|72 Einzchl

TG (Min)= 0,4140
HAM MY 1E (Mini= 0,4554

20|a01 Fertig

Schlieffien

3_Uas_Grundvorgan « |Kbrperbewegqungen

-

Datei Bearb Eing &nz Opk

1121314516 ]718]9]10
112314516 ]7)18]2]10
Karte |[Regeln| Yorg || dusw, |i (7
imruppe{| SRick Aussch|| Ubers. (| i (| (|l {| o
Eingab || Kopie | Einf || Losch @ AE JE
Feld [ Kopie | Einf || Lasch (e |8 || | &
E




o {4 11:18 €3
bl HE| M

Pos|Code  |Bemerkung

Lager genau ply
a0[HAZ Hammer 1] 1
Einschlagen 5 1

1

Fertig montiert
Zur Ablage

3_UaS_Grundvorgan « |Korperbewegqungen -
112 ]|3]4]5]|6]|7?]|¢8
112 ]|3]4]=]|e]|7]|&
isruppel SRick ([Gusschlf Obers, | 4
«
»

Karte [[Regeln| Yorg || Suse.

Eingab || Kopie || Einf || Lasch

NMOESBE

Feld || Kopie || Einf || Losch

E***:ﬁkﬂuﬂ

Datei Bearb Eing &nz Opk




